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Le slow control/sécurité existant sur HESS2
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1 Serveur embarqué

10 : HV enable / disable 1

11 : HV enable / disable 2

12 : Enable of the calibration PM HV
20 : Lid opening

1.1 Initialisation
e Allumer les basses tensions

e Lancement des ventilateurs

1.2 Taches ordonnancées

e Controle du courant et de la
tension

e Lecture des photo-diodes en
entrée

e Mise a jour du statut des tem-
pératures
1.3 Analyseurs gramaticaux

e Grammaire fournie par le
LAPP

e Transition de 'automate.
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2 Controleur corba

< s : Clonage des controleurs existants.
Security Controller
Safe $ man omniNames
s o The O0OMNI Naming Service is an omniORB2 implementation of the OMG’s COS
arning . . e .
Fan BT Ok HT GPIO disabled Naming Service Specification.
Temperature Ok Lid GPIO disabled
Diodes Ok . . . X
e — $ ~/cvs/onlinesecurity/bin/Controller -n Security/Controller
! (=} !
$ nameclt list roche/Security
Controller
_PhotoDiodes | Sensors | Fans | Configuration GUI
Id name ”Inmperl.l.ture ] Z
171-01  PMN 7
om0z s 7w $ python GUI.py
3T1-03 PMNO 7
4T1-04  PMNE 7 R — p 3 5 .
5T1-05 PMO 7
cmeE DR = LAFF DasSH GTK
7.T1-07 Daq Crate 7 k8 . L, L
871-08 Alim drwd n 3 | % q“r ﬁ“"‘
9:T1-09  Alim fans 7 :
12 3 1 .
10:T1-10 ...Qllm drw3 77 Sev yet - - .:. - Client ’ GU1T
11:T1-11 Trigger Crate s H
12:T1-12 Centre Down 77 T ,
137113 Alim drwl » :l d
14:T1-14  Alim drw2 77 I R R T :
15:T1-15 Centre Up 7 L : &rray Manager : @
16:T1-16 Safety Crate 7
17:72-16 Safety Crate s
18:T2-15 Dagqg Crate ”? Server
19:T2-14  Alim drw2 ) | M
120:T2-13  Alim drwl 7 essage
21:T2-12 Centre Down 77 |_stateController
22:T2-11 Trigger Crate ) | _Controller
e = i3]
( | B
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3 API Array Manager

Christian Stegmann. <stegmann@physik.uni-erlangen.de>

golo sate

configure

golo safe
— =
)
comfigure
fok)
(ok)
L]
A
Sl tlop || abarl
pause TEEUTTIE

4:FAUSED

Evénement | taches pré-requises au changement d’état

gotosafe Bloquer les GPIO LID et HV
Tester 1’état non erroné des basses tensions

configure Tester 1’état non err(?né des t.empéra.tures
Tester ’état non excité des diodes-pin
Autoriser les GPIO LID et HV

start

stop

abort

pause

resume

telnet cameral7 1808

BEGIN_
TASK LIST

V V V V V V V

ENDMSG

SECURITY <ReadFan></ReadFan>

RUNLEVEL CONFIGURE

RUNLEVEL GET RUNLEVEL (questionnement par Big)
RUNLEVEL GET STATUS

(questionnement par Big)
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